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Empilhadeira compacta de mastro duplex para aplicacoes leves
Com as vantagens das baterias de Li-lon
Chassi rigido e tracao lateral para alta estabilidade

Design simples, fabricado com componentes aprovados pela industria
Botao "Tartaruga" para operar em espacos estreitos

Carregamento rapido através do carregador integrado c E
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Modelo ESL122
Propulséo Elétrica
Capacidade de carga Q kg 1200
Distancia do centro de carga c mm 600
Peso de servigo kg 570
Altura do mastro abaixado h1 mm 1856
Altura de elevagao h3 mm 2430
Comprimento até a face dos garfos 12 mm 563
Largura total b1/b2 mm 792
Dimensbes do garfo slell mm 60/ 170/ 1150
Raio de giro Wa mm 1458
Velocidade de deslocamento, com garga/sem carga km/h 4.2/4.5
Velocidade de elevagao, com garga/sem carga m/s 0.08/0.14
Velocidade de descida, com carga/sem carga m/s 0.10/0.10
Capacidade de vencer rampa, com garga/sem carga % 3/10
Tenséao da bateria / Capacidade nominal V/Ah 24\//80Ah
EP EQUIPMENT CO.,LTD

www.ep-equipment.com V2402.03



Caracteristicas

B Chassiresistente

Aviga de impacto lateral, as placas e as caixas tornam
o chassi mais resistente e podem reduzir significativa-
mente o estresse e a deformacdo causados por carga
pesada.

B Mastro rigido

A rigidez do mastro é aprimorada por sua estrutura,
para proporcionar elevacao e empilhamento suaves

para operacdes didrias.

B Operacdo facil

O timdo extra longo e deslocado, com o botdo de
velocidade lenta, proporciona a ESL122 uma melhor
visibilidade e manobrabilidade agil ao operar em
espacos apertados.

B Sistema hidrdulico eficiente

A bomba hidrédulica de alta qualidade garante pouco
ruido, maxima eficiéncia, durabilidade e reduz o
tempo de elevacgdo.
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Empilhadeira patolada elétrica 1.2T
ESL122

1.1 Fabricante EP
1.2 Modelo ESL122
§ 13 Propuls&o Elétrica
:‘é 1.4 Tipo de operador Pedestre
§ 1.5 Capacidade de carga Q kg 1200
g 1.6 Distancia do centro de carga G mm 600
1.8 Distancia da carga, centro do eixo até o garfo X mm 798
1.9 Distancia entre eixos y mm 1212
2 3 21 Peso de servigo kg 570
§ é 2.2 Carga do eixo, com carga dianteira/traseira kg 650/1120
(5 @ 23 Carga do eixo, sem carga dianteira/traseira kg 430/140
3.1 Tipo de pneu Poliuretano
- 3.2.1 Tamanho do pneu dianteiro mm @210x70
% 3.31 Tamanho do pneu traseiro mm Q74xT72
f,; 3.4 Rodas adicionais (rodas de apoio) mm 2130x55
g &5 Rodas, dianteiro/traseiro (x=rodas motrizes) mm 1x, 1/4
3.6.1 Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 531
3.7.1 Distancia entre rodas, traseira b11 mm 405
4.0 Altura maxima de elevagéo H mm -
4.2 Altura do mastro abaixado h1 mm 1856
4.3 Elevagéo livre h2 mm -
4.4 Altura de elevagéo h3 mm 2430
4.5 Altura, mastro estendido h4 mm 3071
4.6 Elevacao inicial h5 mm -
4.9 Altura do brago do timédo na posigéo de operagdo min./max; h14 mm 760/1140
4.10 Altura dos bragos das rodas de carga h8 mm -
4.15 Altura dos garfos abaixados em relagdo ao piso h13 mm 85
§ 4.19 Comprimento total 1 mm 1713
g 4.20 Comprimento até a face dos garfos 12 mm 563
g 4.21 Largura total b1/b2 mm 792
4.22 'Dimensées do garfo slell mm 60/ 170/ 1150
4.24 Largura do suporte do garfo b3 mm 680
4.25 Largura externa dos garfo garfos b5 mm 570
4.26 Distancia entre os bragos das rodas/superficies de carga b4 mm -
4.31 Distancia abaixo do mastro até o piso com carga m1 mm -
4.32 Distancia ao solo, no centro da distancia entre eixos m2 mm 25
4.34.1 Largura do corredor de trabalho para palete 1000x1200 na transversal Ast mm 2290
4.34.2 Largura do corredor de trabalho para palete 800x1200 na transversal Ast mm 2225
4.35 Raio de giro Wa mm 1458
5.1 Velocidade de deslocamento, com carga/sem carga km/h 4.2/4.5
9 % 5.2 Velocidade de elevagédo, com carga/sem carga m/s 0.08/0.14
é g 558 Velocidade de descida, com carga/sem carga m/s 0.10/0.10
Q § 5.8 Capacidade de vencer a rampa, com carga/sem carga % 3/10
5.10 Freio de servigo Eletromagnético
] 6.1 Classificagdo do motor de acionamento S2 60 min kW 0.75
i 6.2 Classificagdo do motor de elevagdo em S3 15% kW 2.2
g 6.4 Tensao da bateria / Capacidade nominal V/Ah 24V/80Ah
Eo 6.5 Peso da bateria kg 27.5
'% 8.1 Tipo de unidade de tragao cC
.§ 10.5 Tipo de direcéo Mecanica
§ 10.7 Nivel de ruido sonoro no ouvido do operador dB(A) 74

Se houver melhorias nos parametros técnicos ou nas configuragdes, nenhum aviso adicional sera dado.
O diagrama mostrado pode conter configuragdes fora do padréo.
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GRAFICO DE CAPACIDADES
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Opcao De Mastro

Tinos de mastro Altura de elevagéo Altura, mastro Altura. elevacao livre (h2 Altura, mastro estendido
ip h3+h13(mm) abaixado(h1) ura, elevaggo livre (h2) (h4)

2513 1817 3032

2713 1917 —_— 3232

Mastro d}lp|9X- 3013 2067 _— 3532
padréo

3313 2217 —_— 3832

3613 2367 e 4132

Variantes do Equipamento
| N Jtemsopoioras | etz |

1.1 Comprimento do garfo 0115001220

1.2 Largura do garfo 05700685

2.1 Tipo de roda de carga eDuplo

2.2 Material da roda de carga oPU

2.3 Material da roda de tragéo oPU

2.7 Capacidade da bateria e80Ah

2.8 Carregador 024V/-30A integrado
2.9 Indicador de bateria eCom o horimetro
3.3 Rodas de apoio Sim e nao personalizado
3.16 Manipulagéo do timao vertical eSim e ndo personalizado

Nota: ePadrdo o Opcional - Nao se aplica





